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Curriculum 

Laureato in Ingegneria Meccanica all'Università di Genova nel 1981. Ricercatore universitario (1983-1990), 
professore associato (1990-2000),  professore ordinario (2000-...) presso la facoltà di Ingegneria 
dell’Università degli Studi di Genova. Nel corso degli anni, ha svolto svariate funzioni in ambito accademico: 
membro della giunta di facoltà, membro del Consiglio direttivo del Centro di Servizi informatici e telematici, 
responsabile aule informatiche della Facoltà di Ingegneria, vice-presidente dei Corsi di Studio in ingegneria 
meccanica di Genova e La Spezia. A livello internazionale, svolge funzione di revisore, sia per importanti 
riviste scientifiche (Mechanism and Machine Theory, ASME Journals of Mechanical Design and Mechanism 
and Robotics, IEEE Transactions on Robotics, ... ) che per numerosi convegni. E' membro di Comitati 
scientifici di Convegni internazionali e della Commissioni tecniche "Computational Kinematics" ed 
"Education" della Federazione internazionale per la Teoria delle Macchine e dei Meccanismi (IFTOMM). 
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Equations for Flexible Mechanisms. Proceedings of the 11th World Congress in Mechanism and Machine 
Science, April 1-4, 2004 
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Equations of Motion of Flexible, Multibody Systems. MECHANISM AND MACHINE THEORY, vol. 38,, pp. 
417-437, ISSN: 0094-114X 
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