UNIVERSITA DEGLI STUDI DI GENOVA
FACOLTA DI INGEGNERIA
Corsi di Studio in Ingegneria Meccanica (La Spezia)

Pietro Fanghella

Professore ordinario
Meccanica applicata alle macchine - ING-IND/13

Dipartimento di Meccanica e costruzione delle macchine
via All'Opera Pia 15a, 16145 Genova
http://www.dimec.unige.it

tel. +390103532965 - fax. +390103532830
e-mail: pietro.fanghella@unige.it

Ambiti di insegnamento e ricerca

Cinematica, dinamica e controllo dei sistemi meccanici
Trasmissioni meccaniche

Progettazione dei sistemi meccanici

Meccatronica

Education
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Curriculum

Laureato in Ingegneria Meccanica all'Universita di Genova nel 1981. Ricercatore universitario (1983-1990),
professore associato (1990-2000), professore ordinario (2000-...) presso la facolta di Ingegneria
dell’'Universita degli Studi di Genova. Nel corso degli anni, ha svolto svariate funzioni in ambito accademico:
membro della giunta di facolta, membro del Consiglio direttivo del Centro di Servizi informatici e telematici,
responsabile aule informatiche della Facolta di Ingegneria, vice-presidente dei Corsi di Studio in ingegneria
meccanica di Genova e La Spezia. A livello internazionale, svolge funzione di revisore, sia per importanti
riviste scientifiche (Mechanism and Machine Theory, ASME Journals of Mechanical Design and Mechanism
and Robotics, IEEE Transactions on Robotics, ... ) che per numerosi convegni. E' membro di Comitati
scientifici di Convegni internazionali e della Commissioni tecniche "Computational Kinematics" ed
"Education” della Federazione internazionale per la Teoria delle Macchine e dei Meccanismi (IFTOMM).
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