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Curriculum

Laureato in Matematica il 5 novembre 1968 svolgo ininterrottamente la mia attivita scientifica e didattica
presso la Facolta di Ingegneria dell’'Universita di Genova dal novembre 1968, prima come borsista CNR con
compiti di esercitazioni a vari corsi di Analisi Matematica, poi come Assistente ad una Cattedra di Analisi
Matematica della Facolta, successivamente come professore incaricato di Analisi Matematica ed infine dal
1983 come professore associato di Analisi Matematica e Geometria Analitica poi di Analisi Matematica.

La mia attivita scientifica si &€ sempre svolta nell'ambito della teoria dei sistemi. Ho studiato dapprima alcuni
aspetti algebrici della teoria con i primi lavori riguardanti aspetti algebrici e categoriali della teoria dei
dispositivi e sistemi. Successivamente mi sono occupato della realizzazione di universi di dispositivi e di
sistemi fisicamente realizzabili non lineari. Negli ultimi anni ho lavorato su alcuni argomenti di teoria del
controllo dei sistemi dinamici studiando problemi di controllo adattativo e discontinuo.
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