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Curriculum 

Si laurea in Fisica presso l'Università degli Studi di Genova il 12 novembre 1974. 

Opera presso l’Università degli Studi di Genova dal febbraio 1975. 

Nel 1983 diventa professore associato di Meccanica razionale. Dal 14 febbraio 1987 al 31 ottobre 1990 
ricopre la cattedra di Fisica matematica presso la Facoltà di Scienze MFN dell'Università di Napoli in qualità 
di professore straordinario. Dal 1 novembre 1990, per avvenuto trasferimento, ricopre la cattedra di prima 
fascia di Meccanica razionale presso la Facoltà di Ingegneria dell'Università degli Studi di Genova. 

Dal 1 novembre 1992 al 31 ottobre 1998 è direttore dell’Istituto matematico di Ingegneria. Dal gennaio 1999 
al 31 dicembre 2001 è direttore del Dipartimento di Metodi e Modelli Matematici (Dimet). 

Attualmente è il responsabile della sezione MAT del Diptem e, su incarico del Preside, responsabile dei 
rapporti tra la Fiera del Mare SpA e la Facoltà di Ingegneria. 
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